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Indledning

Denne guide er tilegnet den nye bruger af en Autopilot der anvendes sammen med et Lowrance
instrument og beskriver kort installation og de positive sider der er ved anvendelse af Autopiloten i
sit fiskeri.

Falgende udstyr er anvendt
Lowrance Autopilot til HDS Gen. 2 og 3 — Palby nr. 10.6400
HDS 12 Gen. 2 Touch

Det har Autopiloten betydet for vores fiskeri

Efter installationen og de farste testture gleeder vi os iseer over disse gode funktioner, som vi
anvender i vores fiskeri:

1. Med autopiloten aktiveret har du handen fri til at seette dit grej, pakke ud, spise madpakken,
tale i VHF, varme haenderne i lommen osv. osv.

2. Med en fast kurs kludrer dit grej ikke nar du saetter flere steenger og du undgar at sejle ind
pa for lavt/lavere vand

3. Du kan planleegge dine egne ruter hjemmefra, sa skal du ikke bruge vigtig fisketid nar du er
ude — et keempe fordel her er selvfglgelig Insight Genesis, hvor du har et helt preecist
billede af bundforhold og dybder

4. Forskellige kursmgnstre kan anvendes til at give forskellige hastigheder pa din agn og
alligevel holder du den valgte kurs

5. "Cirkelkurs” kan bruges til at lokalisere vrag, hvor du ikke er 100% sikker pa positionen af
dette

6. Hvis du en dag har fisket i et bestemt omrade og har lavet et spor, kan du konvertere dette
spor til en rute

Knaek og Breek med dit nye udstyr

Jan og Per Kreuz



Installation
Vi bestiller en ny hydraulisk styring sammen med AP. Alle varer leveres dagen efter bestilling,
hvilket er veeldig fint, ogsa set i lyset af at der er tale om to forholdsvis tunge pakker.

AP er pakket i en overskuelig kasse og det er nemt at skabe sig et overblik over indholdet — saettet
indeholder:

1. NAC computer

2. Pumpe

3. GPS-sensor

4. Slanger og t-stykker
5. Manualer

Paint-1/ RC4IN

Udover installationen er det en stor hjeelp at ledningsdiagrammet er overskueligt og viser alle
detaljer pa en overskuelig made — og med NMEA 2000 er det er virkelig plug and play.

Vi installerer pumpen under ratpumpen som anvist i manualen. Ratpumpens returventil skal
tilsluttes AP-pumpen og her mangler desveerre en fitting til dette — men den bliver bestilt og
kommer dagen efter.

NAC-computeren placeres tgrt og alle forbindelser tilsluttes som vist i ledningsdiagrammet. Vi
veelger ogsa at tilslutte standby-knappen.

Nar pumpen er installeret skal systemet luftes ud — vi finder en del hjeelp i form af videoer pa
Lowrance.com. Kontroller flere gange at der ikke er luftbobler i installationen



Indstilling til HDS Gen. 2

Vi tilslutter vores HDS 12 Gen. 2 og gar igennem menuerne. De naeste sider viser step by step
hvad der skal indstilles:

-

Waypoints

Tryk pa ”Indstillinger”

Tidevand

g

Alarmer

o

Lndst@mgc

Indstillinger

System Dansk

1 Navigation

Datum...
Koordinat system Gra Tryk pé. K System” 0og
Misvisende derefter " Avanceret”

Braendstof

Alarm . .
Satellitter...

Madle enheder Gendan fabriksindstillinger...
Avanceret...

Om

Netvaark



Avancerede indstillinger

+ Waypoint

¥ Funktioner

lT

Avancerede indstillinger

Indstillinger
S

Braendstof

Alarm

Méle enheder

Tradlgs

Netvaerk

Fartgj

Simulator

Info

Enhedens navn
Auto konfigurere
Datakilder...
Daempning....
Enhedsliste
Diagnostik
NMEA2000
NMEAO0183

g af StructureScan funktioner.

funk

Tryk pd " Funktioner”

" Autopilot” skal veere
” ON”

Gai "Indstillinger” igen
og tryk pa "Netveerk” og
derefter ”"datakilder”



Data kilde Udvaelgelse
* GPS

¥ Fartgj

* Ekkolod

» Tid

* Ror

¢ Pilot

Data kilde Udvaelgelse
* GPS

¥ Fartgj

* Ekkolod

» Tid

* Ror

« Pilot

# Commanded Rudder Angle (Global)

#l Pilot Drift (Global)

# Commanded Rudder Direction (Global)

Data kilde Udveelgelse

« Commanded Rudder Angle (Global)
NAC-1 _Autopilot [003418#] (Ugyldig)

Rudder Limit (Global)

NAC-1 _Autopilot [003418#] (Ugyldig)
Pilot Drift (Global)

NAC-1 _Autopilot [003418#] (Ugyldig)
« Commanded Rudder Direction (Global)

NAC-1 _Autopilot [0034 Ugyldig)

NAC-1 _Autopilot [003418#] (Ugyldig)

Rudder Limit ---

Tryk pa " Pilot”

4 undermenuer kommer
frem

Der skal veere rgdt
flueben i alle
undermenuer



Kalibrering
Nu kan dit HDS instrument "se” din Autopilot og det er nu tid til at fa systemet luftet ud. Falg
anvisningen og bliv ved med det indtil der ikke er synlige bobler i den klare slange der er mellem

ratpumpe og AP-pumpe.

Auto configure

Tryk pa ” Autopilot”
derefter " Datasources”
og "Autoconfigure”

Reset
Kompas
Navigation
Position

Ror feedback

Auto konfigurere

Systemet er klar til automatisk at vaelge datakilder. Tryk pa Start
Far du begynder, skal du sikre at alle tilsluttede produkter er teendt.

Start Annuller




Indstillinger

System Kortkompas

Autopilot styrelokation
Navigation

Sekort Autopilot data sources

Autopilot Auto-skjul autopilot reekke Tryk pa " Idriftseettelse

Braendstof

Styrerespons
Alarm

Tradlgs

Netvaerk

Autopilot indkering .
Kajen: Tryk pa”VRF

VRF kalibrering... kalibrering

Virtual Ror Feedback Kalibrering

Drej motor s den star i
Brug rat til at centrere roret. midten af béden Og tryk
pa " Neeste”

Naeste Annuller




Se pa motor, drejer den
baden til styrbord tryk
"Ja” — Hvis ikke sa tryk

Virtual Ror Feedback Kalibrering "nej” indtil du ser at
motor vil dreje baden til
Vil pdhaengsmotoren dreje baden til styrbord? Styrbord — tryk evt.

nogle gange. Bare
motor flytter sig lidt i
den rigtige retning
trykker du ”Ja”

Ja Nej Annuller

Virtual Ror Feedback Kalibrering . ]
Drej rattet til max.

Brug rat til at dreje roret max styrbord. Styrbord

Naeste Annuller

Virtual Ror Feedback Kalibrering ) Hold ” Drej til bagbord”

Tryk og hold [Drej til bagbord], release Drej til bagbord kn appen inde til motor
er drejet helt til bagbord

pa max bagbord.

Annuller
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Virtual Ror Feedback Kalibrering

Faerdigger kalibrering...

Annuller

Virtual Ror Feedback Kalibrering

Kalibrering komplet.

Kalibrering feerdiggeares
0g motor drejer sig ind
til midterposition
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Lav egen rute

Hvis du for eksempel vil fiske efter havgrreder kan du lave din egen rute og det kan ggres
hjemmefra — s& kan du koncentrere dig om fiskeriet nar du er ude. Abn et sgkort — her er Insight
Genesis vist, da det er mest detaljeret og giver de bedste muligheder for at affiske skraenter m.v.

Markeor

Male

Abn dit kort og tryk p&
” Ny”

Kort muligheder

Orientering

[\\[o] s Nes]

Tryk pa "Ny rute”
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Tryk pa skeermen hvor
din rute skal starte —en
grgn ring kommer frem

Tryk for at finde naeste
punkt pa din rute. Hvis
du holder fingeren nede
kommer en bobbel op
og det er lettere at
placere naeste punkt

13



Indstilling af ankomstradius

Nar du skal anvende AP til trollingbrug er det vigtigt, at du indstiller ankomstradius. Under
trollingfiskeri sejler der omkring 2-3 knob og ankomstradius skal derfor vaere mindre end hvis du
sejler hurtigt, da AP skal have mulighed for at tage hgjde for badens fart. Ankomstradius
bestemmer hvornar baden skal begynde at styre efter det naeste waypoint du har lavet pa din rute.
Billedet herunder viser to forskellige indstillinger pa ankomstradius. Det bla spor er sat til en hgj
ankomstradius og derfor drejer baden ikke rundt i det sving der er angivet pa ruten, men drejer
noget fgr. Badens hastighed er 2,5 knob.

Vi sejler samme rute igen (det grgnne spor) og har her indstillet til en lavere ankomstradius.

Boat spead 4
inknots
3o -
25 ~
20 —
15 o
10 T Arrival circle,
L RadiLs in
= - 1/100 Nm
| | -

1
i 2 3 4 & & 7 B % 10 1 12 13

Manualen angiver dette skema som en vejledning i indstilllingen af ankomstradius og det giver en
god ide om en grundindstilling

Ankomstradius indstilles saledes:
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Indstillinger

A, System Ankomst radius...

XTE greense...
| Navigation
XTE Alarm

Sekort Spor...

Autopilot Lognings type

Braendstof
Alarm

Phantom Loran
Male enheder

Tradlgs

Netvaerk

Ankomst radius

Indstil ankomst radius km

Annuller

®

0.00 km

0.02 km

Auto

v

Gai "Indstillinger”, tryk
pa "Navigation” og
derefter " Ankomst
radius”

Ankomst radius seettes
til et lavt tal, hvis du
sejler langsom og vice
versa
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Praktisk brug

Funktionsstatus

Pa vores bad har vi installeret trykknappen og det giver en dejlig nem betjening. Der er 3
grundindstillinger der andres hver gang du trykker pa aktiveringsknappen eller eendrer det i
menuen.

S = Stand By der angiver at du kan styre b&den manuelt

Cpiloral

N = Navigation der angiver at du nu sejler efter en rute i‘”'?"’.

A = Styrer lige frem i badens retning og holder denne kurs

Sejl efter rute
For at sejle efter en rute du allerede har lavet, kan du ggre dette:
12:30 0.0 kn

=

Waypoints

Tryk pa " Ruter”

Tidevand

-3

Alarmer

<

Indstillinger
b
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Waypoints, ruter, og Spor

Waypoint | Ruteér| Spor
Navn |start | |Afstand (km)
ANKEBLOK OS 7M Rpt375 Rpt414 1.99

ANKERBLOK VE 7M  Rpt315 Rpt374 ° .
° Tryk p& den rute du vil

sejle pa. Vi har angivet
dybde i meter pa vores
ruter sa du ved hvor

dybt vand du fisker pa

KNUDSH 6-7M Rpt026 Rpt212
KNUDSH 9M Rpt265 Rpt293
KREUZ SPOT 6M Rpt415 Rpt418
NYBFJORD 1 6-8M. Rpt040 .Rptl 19
NYBORG FIORD 2 Rpt120 Rpt189

Route001 Rpt001 Rpt003

Ny... Slet alle

Veelg hvordan ruten skal
sejles. Frem eller tilbage

ses pa pilenes retning
Frem Tilbage Annuller p é ruten

Start Rute

@ Fremad eller tilbage

Outboard

A,

ng behpves for at be

Bekreaeft at navigation
pabegyndes
Bekraeft
n: NYBFJORD 1 6-8M.
ing: 104 ™
: 44

Nej

N 55°03.
E '10° 8 /
39.5 km, 151 °M g
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